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ИзмеренияИзмерения вв дальнейдальней зонезоне

l

22D
R ³



ИзмеренияИзмерения вв коллиматореколлиматоре



ИзмеренияИзмерения вв ближнейближней зонезоне
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СоставСостав измеряемыхизмеряемых параметровпараметров::
•• амплитудныеамплитудные ии фазовыефазовые ДНДН попо основнойосновной ии кроссовойкроссовой
поляризацииполяризации((объемныеобъемные ии сечениясечения););
•• поляризационныеполяризационные ДНДН; ; 
•• коэффициенткоэффициент усиленияусиления;;
•• ЭИИМЭИИМ;;
•• КНДКНД;;
•• коэффициенткоэффициент эллиптичностиэллиптичности;;
•• уголугол наклонанаклона поляризационногополяризационного эллипсаэллипса;;
•• уровеньуровень кроссполяризационнойкроссполяризационной развязкиразвязки;;
•• координатыкоординаты ФЦФЦ;;
•• ширинаширина лучалуча попо заданномузаданному уровнюуровню;;
•• направлениенаправление максимумамаксимума ДНДН попо заданномузаданному уровнюуровню;;
•• пересчетпересчет вв круговойкруговой базисбазис;;
•• пересчетпересчет ии отображениеотображение вв разныхразных системахсистемах координаткоординат;;
•• восстановлениевосстановление АФРАФР вв апертуреапертуре антенныантенны;;
•• расчетрасчет ближнегоближнего поляполя вв заданнойзаданной областиобласти пространствапространства ии прпр. . 
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СтруктурнаяСтруктурная схемасхема АИВКАИВК дальнейдальней зонызоны 2.5 2.5 кмкм

Генератор сигналов PSG
E8257D-550(1EU)

2.5 км

Персональный
компьютер

Источник питания
устройства

позиционирования

Контроллер устройства
позиционирования

Анализатор цепей
PNA-L N5230C-525

Вышка

Антенна
опорного

канала
(эталонная)

Позиционер
и продольно-
поперечный

слайдер
СВЧ

переклю-
чатель
4 х 1

К СВЧ-
переключателю

GPS приемник
Trimble

10
 М

Г
ц

Аппаратура
радиоканала
(LAN, TRIG)

Вспомогательная
антенна

Аппаратура
радиоканала
(LAN, TRIG)

GPS приемник
Trimble

Усилитель

10
 М

Г
ц

Усилитель
мощности
Cernex CBP 
30403031

Измеряемая
антенна



ОПУОПУ дальнейдальней зонызоны 2.5 2.5 кмкм

Точность позиционирования при нагрузке

1200 кг*м:

Азимут (-10°…+ 10°): ±0.0015°

Элевация (-5°…+15 °): ±0.0025°
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ДвухзеркальныйДвухзеркальный коллиматорколлиматор CCR 120/100CCR 120/100
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ДвухзеркальныйДвухзеркальный коллиматорколлиматор CCR 120/100CCR 120/100
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ИзмеренияИзмерения вв ближнейближней зонезоне
((сканированиесканирование нана плоскостиплоскости))
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РаспространениеРаспространение ближнегоближнего поляполя
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ПримерыПримеры измеренийизмерений



15



16



17

НаклонныйНаклонный сканерсканер
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НаклонныйНаклонный сканерсканер
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ПрямоеПрямое измерениеизмерение КУКУ
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f=20 ГГц z1=0.112 м

z2=0.375 м z2-z1=17.5l

ИзмерениеИзмерение ДНДН безбез измеренияизмерения фазыфазы
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z=0 n=100
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ВосстановлениеВосстановление АФРАФР вв раскрывераскрыве

d=10 см
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ИзмеренияИзмерения вв ближнейближней зонезоне
((сферическоесферическое сканированиесканирование))
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ИзмерениеИзмерение ФАРФАР сс обтекателемобтекателем
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ВариантВариант сферическогосферического сканерасканера
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ИзмерениеИзмерение антенныантенны сс обтекателемобтекателем
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СравнениеСравнение методовметодов измеренийизмерений

f=10 GHz Plane HPlane E FF
NF Plane
NF Cyl

NF Sph


